CHUONG V. YEU CAU VE KY THUAT

Muc 1. Giéi thiéu chung vé géi thau

1.1. Tén géi thau: Stra chita hé théng din dong anten diéu khién vé tinh VINASAT-2

1.2. Pia diém thuc hién: Dai Piéu khién vé tinh Qué Duong, xd Duong Hoa, Thanh phd Ha
Noi.

1.3. M ta hé théng: Anten-2 tai Pai PKVT Qué Duong 1a cdu phan thiét yéu ctia hé thong
diéu khién vé tinh VINASAT-2. Hé théng dan dong anten sir dung co ché diéu khién vi tri khép
kin (closed-loop position control) v6i 02 truc chuyén dong doc 1ap: truc Azimuth (phuong vi)
va truc Elevation (nging). Mdi truc duoc trang bi hé dan dong servo gdm b bién tan (Drive)
diéu khién tdc d6 va mo-men dong co, dong co servo (Servo Motor) dan dong co hoc, va cam
bién phan hoi vi tri dang bién ap vi sai quay (Resolver) gin tryc tiép trén truc dong co. Hé thong
hién dang sir dung bo bién tin ABB ACSMI1 va dong co servo Vertex RSI (ITT Torque Systems
T1404J0103) cho ca hai truc; cam bién phan hi vi tri (Resolver) loai Frameless size 21 do hing

Delevan (M¥) san xuat.

Cic thanh phan thiét bi chinh ciia hé thong:

B6 diéu khién anten GD Satcom Technologies
(ACU) Model 133 Antenna Control Unit (GDST)
2 Ta dén dong (PDU) Model 133 Power Drive Unit GD Satcom Technologies |,
(GDST)
3 Bo mach diéu khién trung | CCU Drive Board (PC/104 SBC, tich hop | GD Satcom Technologies 01
tam (CCU) trong PDU) (GDST)
4 | B¢ thu theo déi (TRU) Model 253 PLL Tracking Receiver Unit (GG%E%C““ Technologies
ITT Torque Systems T1404 (OEM Vertex
R RSI) ITT Torque Systems, Inc.
> Bongcoservo PMSM Brushless Servo, M9) 02
6HP/240VAC/1750RPM
Cam bién vi tri
5 | Frameless size 21, Sinle-speed Delevan (M5) o
»* Can thay thé - DINgIe-sp
;| B bién tan (Drive) ABB ACSM1-04AM-040A-4 ABB 0
* Cin thay thé (Xuodng cap, can thay the ca 2 truc)

* Thiét bi can thay thé trong goi thau nay.
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1.4. Noi dung g6i thau: Thay mai 01 Resolver bi hong trén truc Elevation va 02 bd bién tan
da xuéng cép trén ca 02 truc (Azimuth va Elevation), kém toan bg dich vu lép dat, hiéu chinh,

tich hop hé théng, dao tao chuyén giao k¥ thuat va ban giao hé théng hoan chinh.

Muc 2. Yéu cau ve tién do cung cap

- Thoi gian giao hang: trong vong 90 ngay ké tir

ngay hop dong co hiéu lyc. - Thoi gian lap dat,

hiéu chinh, testing & commissioning, kiém tra

tich hop hé thdng: trong vong 50 ngay ké tir ngay

giao hang. - Thoi gian dao tao chuyén giao ky Pai PKVT Qué
Tat ca hang héa va thudt: hoan thanh trudc ngay nghiém thu k¥ thuat | Duong, xa Duong
dich vu thudc goi thau = (ATP). - Thoi gian nghiém thu dua vao st dung Hoa, Thanh phé Ha

(PAC): trong vong 10 ngay ké tir ngay ky bién Noi.

ban nghiém thu k¥ thuét. - Thoi gian bao hanh:

12 thang ké tir ngay nghiém thu dwa vao sir dung

(PAC). - Tong thoi gian thuc hién hop dong: t6i

da 150 ngay.

Muc 3. Yéu cau vé ky thuit

3.1. Pham vi cung cip hang héa va dich vu:

Cam bién phan hoi vi tri dang bién ap vi sai
1 quay (Resolver), Delevan 21BRX700- Bo 01
D42AA hodc twong duong

Thay thé trén dong co truc
Elevation

B0 bién tan diéu khién dong co servo, nguén
ba pha 200-240 VAC, c6 tich hop b loc
2 EMI va mo-dun két ndi Resolver, hd trg diéu Bo 02
khién vi tri vong kin (closed-loop position
control)

Thay thé cho ca 02 truc
Azimuth va Elevation

Dich vu kém theo: 1§p dit, ddu ndi, cdu hinh
tich hop hé thong, testing & commissioning,
fine tuning, dao tao chuyén giao k¥ thuét va
ban giao hé thong hoan chinh

Goi 01 Tron goéi dich vu lién quan
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3.2. Yéu ciu k¥ thuat ddi véi thiét bi vat tw thay thé:

a) Cam bién phan hdi vi tri (Resolver) - 01 b

Frameless, dang bién 4p vi sai quay (Resolver), size

! Loai /Kiéu 21 theo tiéu chudn NEMA
) Delevan 21BRX700-D42AA hoéc tuong duong,

2 Model tham chieu tuong thich co khi va dién v6i dong co servo ITT
Torque Systems T1404J0103 cua h¢ thong hién co

3 | Tansb kich thich 8 kHz

4 bién ap kich thich 8 Vrms £5%

5 Ty sb truyén (Transformation Ratio) 0,5£1%

6 | Xultxh Céc nuée G7/Chau 4u

7 | Chimg nhan / Bao hanh Hang méi 100%, c6 CO va CQ. Bao hanh tdi thiéu

12 thang theo tiéu chuan nha san xuAt.

b) B) bién tan diéu khién dong co servo (Servo Drive) - 02 bd

1 Dién 4p dau vao Ba pha, 200-240 VAC, 50/60 Hz
2 Dong dién dau ra dinh mirc lién tuc Téi thiéu 28 A
3 | Dong dién dau ra dinh Téi thiéu 39 A
R X aa Tich hop sin trong bién tan, i thiéu chuan RFI
4 Bo loc nhicu di¢n tir (EMI filter) Class Al (EN 55011 / EN 61800-3, Category C1)
5 Két ndi cam bién phan hoi Tich hop mo-dun két ndi Resolver.
6 Cudn khang dau vao (Line Reactor) Tich hop sin hodc di kém trong go6i cung cp
7 Phanh ham (Brake chopper) Tich hop san trong bién tan.
8 | Phin mém didu khién chuyén déng Tich hop san phan mem diéu khién chuyén dong
(motion control) qua phan hoi Resolver
9 | Kha ning chiu qua tai Téi thiéu 150% dong dién dinh muc
10| Nhiét d6 méi trwong lam viée Hoat (.Tong day tai & 45°C ma khong can giam tai
(derating)
R A Ta . Back channel Cooling hodc cong ngh¢ tuong tu (lam
I Cong nghe lam mat mét tach biét kénh cong suat va kénh diéu khién)
C6 kha nang diéu khién dong co PMSM ba pha ITT
12 | Tuong thich dong co Torque Systems T1404 (9-pole, 6HP/240VAC) qua
phan hoi Resolver
13 Xuétxtr Céc nuéc G7/Chau au
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Hang méi 100%, c6 CO va CQ. Bao hanh t6i thiéu

Chimg nhan / Bao hanh 12 thang theo tiéu chuén nha san xuat.

3.3. Yéu cau k¥ thuét ddi véi phwong 4n sira chira:

Thiét bi thay thé trong thich va phdi hop hoat dong v6i phan hé diéu khién Anten
PDU (Power Driver Unit, Model 133, GD Satcom Technologies) hién c6, khong thay
dbi cau trac tin hidu giao tiép (giao thirc, mirc dién 4p FeedFWD va vi tri phan hdi) so
v6i thiét ké gbe.

Bién tan thay thé dam bao: (i) cong suit phu hop thong sb thuc té cua dong co; (ii) bd
loc EMI tich hop dat t6i thiéu chuan RFI Class A1 (EN 55011 / EN 61800-3, Category
C1); (iii) hd trg két ndi Resolver; (iv) hd trg closed-loop position control.

Thiét bi thay thé phai 1a hang mdi 100%, c6 day du CO va CQ, dugc bao hanh tbi

thiéu 12 thang theo tiéu chudn nha san xuat.

Muc 4. Yéu cau két qua sau sira chira

Goi thau duge nghiém thu dua vao sir dung khi dap tmg dong thoi cac yéu cau sau:

Hé théng anten khoi phuc hoan toan chirc nang bam theo v¢ tinh tu dong (auto
tracking), duy tri chi huéng anten chinh x4c vé phia vé tinh VINASAT-2 trong tat ca
céc ché do: step tracking / monopulse tracking, program tracking va manual. Van hanh
muot ma, ém &i, khong xuét hién bat thuong vé dién va co khi.

Chtic ning do xa (telemetry) va diéu khién tir xa (telecommand) phuc vu diéu khién vé
tinh VINASAT-2 qua Pai PKVT Qué Duong hoat dong binh thuong, khéng bi anh
huéng bai thiét bi thay thé.

Thiét bi thay thé turong thich va phdi hop hoat dong v&i toan b cac phan hé con lai
(PDU, RF system, CCU/ACU/TRU). Két qua kiém tra tich hop duoc 1ap thanh bién
ban va dua vao hd so nghiém thu.

Ban giao day dil ho so k¥ thuat hoan cong: so d6 déu nbi thuc té, tai liéu cau hinh
tham s bién tan, bién ban két qua do kiém, tai liéu hudng dan van hanh va bao tri,

bién ban ban giao dao tao ky thuat.

Muc 5. Ban vé

Khong c6 ban ve.
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Muc 6. Kiém tra va thir nghi¢m

6.1. Trwéc giao hang: Trudc thoi diém giao hang 10 ngay, Nha thau thong bao cho Chu dau
tu ké hoach giao hang dé phdi hop tiép nhan.

6.2. Giao hang: Chu dau tu kiém tra vat tu, thiét bi theo hop dong khi Nha thau giao hang. Chi
phi kiém tra hang héa do Nha thau chiju. Hang héa khong dung yéu cau hop déng, Nha thau c6
trach nhiém thay thé.

6.3. Po kiém va nghiém thu (ATP): Trong vong 150 ngay ké tir ngay ky hop dong, Nha thau
hoan thanh ban giao, lép dat, do kiém, nghiém thu k¥ thuat dudi sy giam sat cia Pai BPKVT
Qué Duong.

6.4. Hwong din van hanh, sir dung: Sau khi ban giao va lap dat, Nha thau t6 chirc huéng din
van hanh, sir dung cho can by Ban PTMQT va bBai bPKVT Qué Duong. Sau khi hoan thanh, hai

bén ky bién ban xac nhan.
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